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Poloha robota

N pozic od zacatku // testujte moznou chybu u
vsech vstupu

pocatecni pozice X, y

smer, rychlost a prirustek // double, idealnhe scanf,
vse na jednom radku

vypisete N pozic robota // cyklus

format na dve desetinna mista a datovy typ
double

/| #define USE _MATH DEFINES a math.h
// uhel = modf(uhel, &nasobek):;






Soubor s (celymi) cCisly
jde o rozhrani funkce a jeji volani

int evenOdd (const char *srcFileName,
const char *dstFileName

vStup: (symbolicky]
1 23 4 5 6 <EOF>
navod:
Projit vstupni soubor 2x, pri prvnim

/ Vv /7

prichodu oSetfit suda cisla,

pred druhym prichodem
vstup.close() a vstup.open ()

a Ctete od zacatku :-) a osetrite licha
chyba: -1 spravné: 0O

)

‘ff



Podmineny preklad 1

#ifndef = PROGTEST
#include <iostream>
#include <cstdlib>

#endif /* __ PROGTEST___ */

int evenOdd (const char * srcFilleName,
const char * dstFileName)

/* implementace */

{

2p



Podmineny preklad 2

#i1ifndef _ PROGTEST_

int main () {

evenOdd ("in.txt", "out.txt");

/* Vase testy */

return 0O;

}
#tendif /*  PROGTEST  */

2p



Navod:




	Slide 1
	Poloha robota
	Slide 3
	Kosinová vzdálenost
	Slide 5
	Slide 6
	Slide 7

